
Sea 𝑓: ℝ2 → ℝ ,una función cuyo plano tangente en el punto (10, 7, 𝑓(10,7)) tiene ecuación 

𝑧 = 2𝑥 + 3𝑦 + 4. Sea 𝜎: ℝ → ℝ2 una función tal que : 

𝜎(5) = (10,7),          𝜎′(5) = (
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2
,
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Si ℎ = 𝑓 ∘ 𝜎, hallar ℎ′(5). 
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Sean 𝑓(𝑥, 𝑦, z) = ⅇ𝑥2−𝑦2
− 𝑙𝑛(𝑧);  𝑃 = (2, −2,1), y 𝑣 = (-1,3,2). 

 Calcular la derivada direccional (o tasa de cambio) de 𝑓 en P, en la dirección 𝑣 . 

  


