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MATEMATICA 2 - Verano 2012

Practica 2 - Aplicaciones
Espacios vectoriales

1. Decidir cudles de los siguientes subconjuntos son subespacios de V' como K-espacio vectorial.

a) S={(t,r,y,2) ER*|t >0}, V=R K=R.

b) S={(t,z,y,2) eR* |t =2}, V=RY K =R.

¢) (Movimiento arménico) S = {z(t) € C*> | ‘ﬁ—f = —wiz} (wo constante), V = C™,
K =R

d) (*) (Movimiento arménico 2) S = {ccos(wot — @) | ¢, € R}, V =C>® K =R.
Sugerencia: probar que B = {cos(wot),sen(wpt)} es una base de S utilizando la férmula
para el coseno de una resta y la identidad cos®t + sen?t = 1.

., Cudl es la dimension de S?
e) S ={cos(wot —¢) | p € R}, V=0 K=R.
f) (Resonancia en un sistema de dos masas)
S = {(x1(t),z2(t)) € C* x C*° soluciones del sistema (1)}, V =C>® x C*®, K =R.

msﬁl = —kle + k‘(xg — .’L‘l)

(1)

mzy = —k(ze — 1) — kxa,

con m y k constantes.

Figura 1: Sistema de dos masas

2. Sea T = {acos(wpt) + bsin(wpt) | a,b € C} C {f : R — C}.

Probar que
B1 = {cos(wopt), sen(wot)}

Ba = {cos(wot) + i sen(wot), cos(wot) — i sen(wot) }

son bases de T y hallar las coordenadas de los elementos b € B con respecto a la base Bs.



